Tekstitys

Podcast: Puhetta puutarhasta ja taloudesta — Prat om tradgardsodling och ekonomi
Jakso 3. Automaatioratkaisut marjantuotannossa

Adnitteen kesto: 00:08:57

Keskustelijoina: tutkijat Anu Koivisto ja Marja Rantanen Luonnonvarakeskuksesta

[Musiikkia]

[Anu Koivisto] Hei! Kuuntelet Puhetta puutarhasta ja taloudesta -podcastia. Tima podcast -sarja on tuotettu osana
AgriHub -osaamisverkostoa.

Téssd jaksossa keskustelemme marjantuotannosta, ndkdkulmana viljelymuutokset sekd automaatioratkaisut.
[Marja Rantanen] Olen Marja Rantanen ja toimin Luonnonvarakeskus Lukessa marjan tuotannon tutkijana.

[Anu Koivisto] Ja mind olen Anu Koivisto, ja toimin Luonnonvarakeskus Lukessa puutarhaekonomian tutkijana.
Marja, miltds nédyttdd, onko mansikkapellolla hddrivit robotit vield scifi -elokuvien tavaraa, vai joko meidankin
mansikkapelloilla jo robotteja ndhdaan?

[Marja Rantanen] Tosiaan viime keséna robotteja olisi jo kaivattu toihin, mutta vastaan kysymykseesi: Vield
robotteja ei ole kdytossd. Vaikka poimintarobotti voi kuulostaa dkkiseltddn scifiltd, itseasiassa tarkemmin
tarkasteltuna maataloudessa hyddynnetdédn paljon automatiikkaa. Esimerkiksi lypsykarjataloudessa robotti huolehtii
lypsysta ja puutarhatiloillakin kdytetdan pitkdlle automatisoituja kylvo-, lajittelu- ja pakkauslinjastoja. Tekniikka,
kuten dlypuhelimet, nehén ovat meille niin arkipdivéisié asioita, ettd harvoin tulee ajateltua, miten oudolta nykyinen
maailman meno olisi ndyttanyt vield 30 vuotta sitten.

[Anu Koivisto] Palataan kuitenkin sithen mansikanpoimintarobottiin. Mikd on sen toimintaperiaate?

[Marja Rantanen] No, nyt tdytyy ensimmaéisend kysyd, saako puutarhatutkija vdhén oikaista teknisisté
yksityiskohdista?

[Anu Koivisto] No, passaahan se.

[Marja Rantanen] Hyva! Eli jos ajatellaan poimintarobotin rakennetta tarkemmin. Robotin, ihan niin kuin
traktorinkin, pitdéd sopia kulkemaan rivien vélissi ja pystya kuljettamaan myds poimitut mansikat. Lisdksi tarvitaan
kiinnityspaikat poimintakédsivarsille, robotin toimintaa ohjaavalle tietokoneelle ja virtaldhteelle, eli robotin
tapauksessa siis akuille. Sen vuoksi paadyttiin melko kookkaaseen runkorakenteeseen.

[Anu Koivisto] Siis hetkinen, kulkeeko robotti rivien vilissd, niin kuin poimijat, vai miten se menikaan?

[Marja Rantanen] Ei, vaan siind rivin pailla. Robotissa on siis nelja erikseen ohjautuvaa pyoréa ja niilld omat
sdhkomoottorinsa. Eli robotti voi siten kdédntyi jopa kesken poimittavan rivin. Robotti osaa kulkea pellolla
itsendisesti GPS-anturin avulla.

[Anu Koivisto] Kerroit litkkumisesta, mutta miten itse poiminta tapahtuu?

[Marja Rantanen] Poiminta perustuu konenidkoon. Eli poimintakdsivarteen on liitetty kamera, joka kuvaa kasvustoa
reaaliaikaisesti. Sitten konenédkdalgoritmin avulla robotti 16ytdé sieltd kasvustosta kypsét mansikat. Vaikein osuus
robotille poiminnassa on 16ytdé sopiva katkaisukohta mansikan kannan yldpuolelta. Koska algoritmille vihredn
mansikan varren erottaminen vihreésta taustasta on vield vaikeaa. Kun sitten 1dhestymiskulma on oikea ja sopiva
katkaisukohta 10ytynyt, kdsivarteen integroidut sakset katkaisevat varren. Sitten timé& varsi jaa pihtien véliin kiinni ja
késivarsi siirtdd mansikan kerdyslaatikkoon. Nyt tietenkin tdytyy huomioida, ettd robotteja on erilaisia ja myds hyvin
eri hintaisia, jolloin toimintaperiaatteissakin voi olla variaatioita.

[Anu Koivisto] Mikd, Marja, on sinun arviosi, milld aikajénteelld robotiikka yleistyy mansikan viljelyssd? Entd onko

se nimenomaan timéa poimintarobotti vai mitd kaikkia muita tydvaiheita robotiikan avulla voisi
mansikanviljelyksilld hoitaa?
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[Marja Rantanen] No, poiminnassa on monta vaihetta, niin kuin tuossa dsken kuvasin. Mansikka kestdd huonosti
mekaanista késittelyd, joten robotin muiden tehtidvien hoitamiseen robotti olisi jopa helpompi kouluttaa. Ronsyjen
leikkaaminen on yksi kiinnostava tehtéva ja lisdksi kasvuston tarkkailu, esimerkiksi kasvituhoajien varalta, tai
satoennusteiden tekeminen kukintavaiheessa jo. Tdma tietysti sitten edellyttdd kuvauskapasiteetin lisidmistd. Miksei
myos kasvinsuojeluun liittyvét tehtdavit, kuten biologisten torjuntaelididen levitys, tai jopa kitkeminen. Kuinka
kauan tdhén sitten menee? Se voi olla 10 vuotta, jopa lyhyempi aika. Mutta poimintasesonkihan on melko lyhyt ja
intensiivinen, joten muut tehtivit olisivat varmasti tarpeenkin sitten robotille. Mutta Anu, sindhén tarkastelit
mansikkarobotin taloudellisia edellytyksid. Miltd robottien yleistyminen ndyttda eurojen ndkokulmasta
tarkasteltuna?

[Anu Koivisto] Tdma mansikkapoimintarobotin taloustarkastelu perustui tihén prototyyppiin. Eli se ei ole vield
kaupallisessa tuotannossa, minké vuoksi sille ei mydskddn mitidén varsinaista markkinahintaa ole. Sen takia robotin
hinta haarukoitiin sen osien summana, jolloin yhden robotin arvolisdveroton hinta asettuisi noin 30 000 - 70 000
euron viliin. Prototyypissé oli vain yksi poimintakisi ja sen tehoinen robotti ei ole taloudellisesti jarkevi investointi.
Se on sen verran hidas ja suhteellisen kallis. Sen vuoksi poimintakisié pitdisi olla useampi, vihintdin kolme. Ja
niidenkin pitéisi olla mieluusti vield paljon nykyistd nopeampia, ettéd se olisi taloudellisesti jarkeva investointi.
Lisdksi my0s se, koska robotin poimintateho perustuu siihen yksittdisen marjan irti leikkaamiseen, niin sen
marjakoon tulisi olla riittdvén iso, ettd niitd kiloja sitten karttuisi riittdvésti. Ongelma tdma on esimerkiksi
loppusadossa, ettd silloin robotista on hirvittivén vaikea saada kannattavaa, koska kiloja ei vaan kartu sithen
nopeuteen ndhden riittdvasti.

[Marja Rantanen] Niin, sehin on itseasiassa sama tilanne, kuin on tuolla poimijoidenkin kanssa. Mutta miten suuren
alan yksi robotti sitten pystyy poimimaan?

[Anu Koivisto] Talld hetkelld robotteja tarvittaisiin vahdnkadn isommalle mansikkatilalle melkoinen armeija. Siella
yhden hehtaariin poimimiseen tarvitaan vihintdan kolme robottia, tai jos satotaso on suuri ja séé helteinen ja
lAmmin, niin mieluusti tarvittaisiin vield selvésti enemménkin. Eli ndin taloudellisesta ndkokulmasta ei robotit
mansikkapeltoja ihan vield valtaa. Mutta Marja, onko muilla puutarhatuotannon sektoreilla robotiikan kaytto
pidemmélld kuin tdssd mansikan tuotannossa?

[Marja Rantanen] Tuossa alussahan mind jo véhén viittasinkin, ettd robotiikka ei ole niin kaukainen asia, kuin ehka
ensimmadiseksi mieleen tulee. Esimerkkind nostaisin tdhdn omenanlajittelun, jossa hyddynnetddn kuvantunnistusta ja
robotiikkaa. Lisdksi erilaisia kehittimishankkeita on vireilld todella paljon, myos tunnelimansikan poimintaan
liittyen.

[Anu Koivisto] Suomessa monilla pihoilla hairii jo nurmikonleikkuurobotti, mika on timmoinen robotiikan
menestystarina. Mika on arviosi, Marja, miké voisi olla seuraava robotiikan tai automatiikan menestystarina meilld
Suomessa?

[Marja Rantanen] Heti ensimmaéisend tulee mieleen kotipuutarhureiden kanta-asiaan; ehka se olisi voikukan nitistdja.
Uskoisin kuitenkin kannattavuussyisté, tietenkin my0s tyovoiman saatavuusongelmien takia, ettad
automaatioinnovaatiot yleistyvit nopeasti myds sielld ammattipuolella.

[Musiikkia]

[Anu Koivisto] Jadmme siis mielenkiinnolla odottamaan, mité robotiikan kehitys tuo tullessaan puutarhatuotantoon.

[Marja Rantanen] Néin teemme.

[Anu Koivisto] Luonnonvarakeskuksen Robotiikka mansikansadonkorjuussa -hanke on rahoitettu Euroopan
maaseudun kehittdmisen maatalousrahastosta.

Kuuntelit juuri osan Puhetta puutarhasta ja taloudesta podcast -sarjaa. Tama jakso on tuotettu yhteistydssa
Maatilatalouden kehittdmisrahasto Makeran kanssa.

[Musiikkia]
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